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***ESTANDARD

نصب بودن چارت  Stake Out توتال استیشن لایکادر 
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Stake Out
یا F2با انتخاب گزینه Programsبه منوی دوربین رفته و در بخش Stake Outبرای ورود به برنامه 

.می توان وارد برنامه شدStake Outهمان 
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.در این قسمت مانند تمامی مراحل شما نیاز به تنظیمات توجیه دستگاه در نقطه استقرار دارید
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Setقسمت،گزینهایندرگزینهاولین Jobاست.

.فشاریممیراF1کلیدگزینهاینبهورودبرای

Job:اشتبردنقاطدستگاهکهاستکارناممعنیبه

.کندمیذخیرهفایلآندرراشده

Operator:اربرداشتکهشخصینامماازدستگاه

.خواهددهد،میمیانجام

DateوTime:کهاستکارانجامتاریخوزمان

.میکندتنظیمخودکاربطوردستگاه
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انتخاب کرد،در غیر اینصورت Jobاز قبل تنظیم شده باشد می توان آن را از قسمتJobدر صورتی که 

.جدید ایجاد کردJobیک Newباید برای برداشت جدید با گزینه 
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Job:نام کار جدید را وارد کنید.

Operator:ام نام شخصی که کار برداشت را انج

.می دهد

Remark 1: 1اطلاعات اضافه

Remark 2: 2اطلاعات اضافه

Date وTime طبق معمول دستگاه تنظیم خواهد

.کرد

یا همان F4حال پس از انجام این مراحل گزینه 

Okرا انتخاب نمایید
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.حال نوبت به تنظیمات مربوط به ایستگاه است

به قسمت تنظیمات ایستگاه هدایت F2بازمیگردیم و با زدن کلید Stake Outبه صفحه Okپس از زدن کلید 

.میشویم
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.در این قسمت دستگاه نام ایستگاه استقرار را از ما می خواهد

Find & List:لی زمانی با این گزینه ها می توان نام ایستگاه استقرار را از میان نقاط پیدا کرد و

.کاربرد دارد که مختصات نقطه مورد نظر را قبلا برداشت کرده باشیم

می توان از داخل لیست Listباید نام نقطه را جستجو کرد و لی با Findبا : List & Findتفاوت دو گزینه

.نقاط،نقطه را معرفی کرد

ENH: این گزینه برای وارد کردن مختصات نقطه

بصورت دستی است

در این قسمت فقط به توضیح وارد کردن نقاط 

بصورت دستی می پردازیم
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.رسیممیزیرصفحهبهدستیصورتبهنقاطکردنواردیعنیسومگزینهانتخابازپس

East:همانیاوشرقمعنیبهXبایدکهاست

.شودوارددستیبصورت

North:همانیاوشمالمعنیبهYبایدکهاست

.شودوارددستیبصورت

Height:ایدبمعمولطبقکهاستارتفاعمعنیبه

.شودوارددستیبصورت

ارتفاعیصفحهبهتنظیماتاینانجامازپس

شویممیهدایتدستگاه
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.رفی نماییمدر این صفحه باید ارتفاع تارهای رتیکول دوربین را نسبت به سطح زمین به دستگاه مع
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برای معرفی ایستگاه دوم به دوربین کاربرد دارد که بصورت زیرSet Orientationگزینه سوم 

.انجام می شود
در این قسمت برای معرفی ایستگاه دوم دو راه داریم 

.I معرفی ایستگاه با ازیموت ایستگاه دوم(F1)

.II معرفی ایستگاه با مختصاتUTM نقطه دوم(F2)

Stake Out
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.I دوممعرفی ایستگاه با ازیموت ایستگاه(F1 ):

Bearing: معرفی ژیزمان یا همان آزیموت نقطه که

در اکثر پروژه ها برای شروع این ازیموت را به 

جهت شمال منطقه توجیه می نمایند

Hr:معرفی ارتفاع تارگت یا منشور را از ما می خواهد.

BS ID:تگاه در این قسمت باید نام نقطه ای که داریم ایس

ی کنیمرا نسبت به آن توجیه می کنیم را به دستگاه معرف

و Allینه پس از انجام این مراحل باید به دوربین نشانه روی کرده و دستور اندازه گیری را با یکی از دو گز

Recبه دستگاه بدهیم.

.بازگردانده خواهیم شدStake Outبعد از کار اندازه گیری به منوی 
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:(F2)دومنقطهUTMمختصاتباایستگاهمعرفی
واهیمخمیکهاینقطهنامابتدادستگاهتوجیهایندر

.خواهدمیماازراشودتوجیهدستگاهآنبهنسبت

داریمندستگاهدررانقطهمختصاتاگرکاراینبرای

دستگاهبهرادومنقطهمختصاتENHگزینهباباید

.کنیممعرفی

گزینهابتوانمیشویمایستگاهتغییربهمجبوراگر

Listکنیمتوجیهرادوربینوکردفراخوانرانقاطی
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:ENHگزینهباایستگاهمعرفی

واردیعنیشویممیENHبخشواردF2کلیدزدنبا

.دستیبصورتایستگاهمختصاتکردن

قبلاکههمانطورقسمتایندر

تمختصاونقطهنامشدهگفته

دستگاهبهرانظرموردنقطه

کنیممیمعرفی

صفحهبهOkگزینهانتخاببا

هدایتنقطهاطلاعاتتاییدی

شویممی
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در اینجا اطلاعات نقطه را به ما نشان می دهد به 

نقطه ی مورد نظر نشانه روی می کنیم و با زدن 

ان را اندازه گیری و تایید می کنیم Recگزینه 

هدایت میشویمStake outپس از تایید به صفحه ی 
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هاگزینهتمامیکهکردمشاهدهتوانمیاینجادر

عملیاتیانجاممنظوربهخاصعلامتیدارای

استمخصوص

.وارد مرحله ی پیاده سازی می شویمF4حال با انتخاب گزینه 
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.در پیاده سازی با سه روش قطبی،ارتوگونال و کارتزین سرو کار داریم

:روش قطبی

Hz∆:د اختلاف زاویه نسبت به امتداد اصلی نقطه مور

.پیاده سازی

ه هرگا)اختلاف فاصله افقی تا نقطه مورد نظر:

علامت به سمت بالا بود به معنی دورشدن از 

در پس از قرار گرفتن(بالعکسدستگاه است و 

.موردنقطه امتداد زاویه 

ظر اختلاف ارتفاع نقطه ایستگاه و نقطه مورد ن:

پس از قرار گرفتن در امتداد زاویه نقطه مورد 

نظر
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وارد صفحه پیاده سازی به روش ارتوگونال می شویمپس از انتخاب گزینه
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19



:روش ارتوگونال

Length∆:اختلاف فاصله نسبت به ایستگاه استقرارو.

Trav.∆:اختلاف فاصله عمود بر ایستگاه.

Trav.∆ + فاصله عمود بر امتداد ایستگاه در سمت

.راست از دیدگاه نقشه بردار

Trav.∆- چپفاصله عمود بر امتداد ایستگاه در سمت

.از دیدگاه نقشه بردار

Height∆:اختلاف ارتفاع دو نقطه استقرار و نقطه

موردنظر
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Stake Out

.وارد صفحه پیاده سازی به روش ارتوگونال می شویمپس از انتخاب گزینه
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Stake Out

:کارتزینروش

East∆:مقداراختلافX+سمتبه

چپسمتبه–وراست

North∆:مقداراختلافY+(ودوربینازدورشدن

(دوربینبهشدننزدیک–

Height∆:نقطهواستقرارنقطهدوارتفاعاختلاف

موردنظر
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UsageSelections switch

و ذخیره کردنبرداشت

اندازه گیری فاصله

اندازه گیری

EDMتنظیمات 

وارد کردن مختصات به صورت دستی

نمایش اطلاعات نقطه مورد نظر

ت ، ژیزمان و فاصله افقی تا نقطه مورد نظر بصوروارد کردن نام

فرضی

بصورت دستی XYZوارد کردن 

:هشت گزینه در قسمت پیاده سازی
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